Zum Ziehen oder Schieben schwerer Lasten auf Radern entwickelt, die sonst von Hand
mit ungeeigneten Mitteln bewegt werden missten. Die Sektoren, in denen der Einsatz
mdglich ist, sind vielfaltig: Krankenhduser, Bahnhéfe und Flughafen, Automobilindustrie,
Fertigungsindustrie, Bootsunterstellungen und vieles andere. Der Einsatz dieser Mittel
vermeidet die korperliche Anstrengung und beschleunigt gleichzeitig die Vorgange selbst.
Die Standardmaschine, Modell TR 4, ist mit einer Standard-Anhangerkupplung
ausgestattet.

Auf Wunsch kann die Anhangerkupplung drei verschiedene Héhenpositionen einnehmen.
Das Modell TR 4 LIFT verfligt Gber eine an der Rickseite angebrachte, elektrisch zu
betatigende Hebeplatte, die es ermdglicht, das zu ziehende Material durch Heben der
Anhangerkupplung einzuhéngen. Das gleiche System kann auf einem drehbaren Trager,
H genannt, installiert werden, der es der Ziehhilfe und der Last ermdglicht, groRe
Lenkwinkel zu erhalten. Das TR 4 RC Modell wurde entwickelt, um sowohl im manuellen
Modus als auch ferngesteuert eine Reihe von Einkaufswagen zu ziehen.

Tr4 iift n



eine biegesteife tragende Stahlstruktur aus lichtbogengeschweiBtem
Stahlblech.
Achse mit Differential, durch einen AC-Motor mit hoher Leistung
angetrieben.
Mittels Deichsel und Schaltkasten mit Drosselventilen zur Gang- und
Geschwindigkeitswahl, Ziindschllssel, Batterieladestandanzeige.
Besteht aus einer elektronischen AC-Steuerung zur maximalen
Kontrolle der Bewegungen und der elektronischen Bremsung. Automatische elektrische
Parkbremse.
Superelastik abriebfest ,Gummi
Fur Arbeiten mit mittlerer Belastung vier Stunden sechs Stunden
Hochfrequenz-Ladegerat an Bord erhaltlich.
Die Maschine entspricht nach Komponenten, Leistungen
und Standsicherheit den geltenden Normen.

EIGENSCHAFTEN M.E. 7"-_\’4 stanard
Hersteller DEC
Typ TR4
Nutzlast auf LadeflacheNenntragvermégen kg -
Anhangen Nennanh&ngegewicht kg 3000
Motor Elektromotor-Verbrennungsmotor Elektromotor
Fahrsystem Mitgehend, Stehend, Sitzend Aterre
Bereifung Pn - Luft / se - Superel. 1Se-2Pn
Rader Anzahl vorn/hinten,x-Triebrader Nr. 3-1X/2x
Ladeflache L xB (Lange x Breite) mm -
ABMESSUNGEN
MaRe tber alles h=Hdohe Maschinenkérper mm 720
L=Lange mm 1000
B=Breite mm 710
h 3 =Hoéhe der Trittflache mm ——
h 4 = Lenkrad-/Lenkstangenhdhe mm -
h 2 =Deichselhéhe 1375
h 5 = Sitzhthe mm -
h 6 = Héhe Rundum-Warnleuchte mm -
h 7 = Héhe Rundum-Warnleuchte auf Kabinen -
h 1 =Hoéhe der Kabine mm -
h 9 =Breite der Kabine mm -
Wenderadius R1=kleinster auRen vorn mm 920
R2=kleinster auen hinten mm -
R3=kleinster innen hinten mm -
Gangbreite U-Wendung mm -
Hoéhe Anhangerkupplung= Mittelpunkt bis Boden mm 250-400
LEISTUNGEN
Fahrgeschwindigkeit Ohne / mit Last km/h 6-4
Zugkraft Dauerbetrieb eben 60 N 1000
Maximal eben x 5" N 2000
Steigfahigk eit Ohne / mit Last % 10-2
Eigengewicht Mit Batterie kg 350
Achslast Vorn/hint. mit Batterie kg 150-200
ANTRIEB
Ré&der Vorn Durchm./Breite mm 280x80
Hint.Durchm./Breite mm 380x100
Achsabstand y =Radstand mm 705
Spurweite C Radmittelpunkt Hinterachse mm 640
Bodenfreiheit h=Bodenfreiheit Mitte Achsabstand mm 100
Betriebsbremsen Mech /hydr./elektr. elektr.
Zahlbremsender Achsen N 1
Feststellbremse Mech /hydr./elektr. elektr.
Radaufhdngungen Fedemn/Blattfedern/StoRRdampfer 1
ANTRIEBSKRAFT
Batterie Typ gekapselt
Kapazitat V./Ah. 24/150-200 (C5)
Gewicht kg 140
Elektromotor Fahren,Leistung S2=60° kW 0,8 AC
Elektrische Anlage Elektronischer Wandler Inverter AC
Lenkung mechanisch - hydraulisch-elektrisch manuell
Antrieb mechanisch - hydraulisch mechanisch
Anhé&ngerkupplung manuell - automatisch manuell
Autonomie Stunden bei mittlerer Arbeit h 7/8
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